NAVOD NA MONTAZ A POUZITIE
HERZ Pohony pre 2 a 3- cestné regulacné gulové kohuty
7712

Vyhotovenie

1771233

Pohon pre 2-cestny regulacny gulovy kohut 2117
Krutiaci moment 8 Nm, sietové napdtie AC230V,
regulacna prevadzka: 2-bodova alebo 3-bodova

1771235

Pohon pre 2-cestny regulacny gul'ovy kohat 2117
Krutiaci moment 8 Nm, sietové napdtie AC/DC 24V,
regulacna prevadzka: 2- alebo 3-bodova, plynulad

Funkény princip pre 17712 33

Schéma elektrického zapojenia pohonu pre 2-bodovi regulaciu
Pri zapojeni pohonu pre 2-bodovd regulaciu je Cierny kabel vzdy pod
pradom.

Ak je privedené napatie na hnedy kabel [kontakt je spojeny) os sa otaca
oproti smeru hodinovych ruticiek a gulovy kohut sa otvara az do
koncovej polohy. Ak nie je napdtie na hnedom kabli (kontakt je
rozpojeny) os sa otaca v smere hodinovych ruticiek a gulovy kohdt sa
uzatvara az do koncovej polohy.

V koncovych polohach [ndraz v pohone] alebo pri pretaZeni, reaguju
magnetické spojky. Riadiaci signal sa po 3 minudtach vypne pomocu
vypinacej elektroniky. Manudlne nastavenie prebieha odpojenim
prevodovky [posuvny spinac vedla pripojovacieho kabla) a sicasnym
otatanim pomocou rucnej paky. Polohu pohonu je mozné vidiet na
rucnej pake alebo tlacidle displeja na hornej asti pohonu.
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Schéma elektrického zapojenia pohonu pre 3-bodovi regulaciu

Prostrednictvom privedeného napdtia na kabel pohonu (hnedy, resp.
tierny) sa prestavuje kuZelka ventila do lubovolnej polohy. Smer
otacania [vidiet z pohonu na vreteno gulového kohdta):

Os sa otaca oproti smeru hodinovych ruciciek, napdtie je privedené na
hnedy kdbel, gulovy kohut je otvoreny v priamom smere.

Os sa otaca v smere hodinovych rutiiek, napatie je privedené na Cierny
kdbel, gulovy kohut je uzatvoreny v priamom smere.

Riadiaci signal sa po 3 minttach vypne pomocu vypinacej elektroniky.
Manualne nastavenie prebieha odpojenim prevodovky [posuvny spinac
vedla pripojovacieho kdbla) a siicasnym otacanim pomocou rucnej paky.
Polohu pohonu je mozné vidiet na rucnej pake alebo tlacidle displeja na
hornej casti pohonu.
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Funkény princip pre 17712 35

V zavislosti od spdsobu zapojenia [pozri schému zapojenia) moZe byt
pohon prevadzkovany ako pohon s plynulou reguldciou 0...10 V alebo
ako 2-bodovy pohon ON/QOFF, resp. ako 3-bodovy pohon s
medzipolohami [otvoreny / stop / zavrety). Cas chodu pohonu mdZe byt
pomocou kddovacieho prepinaca nastaveny podla poZiadaviek. Volby
charakteristiky - rovnopercentna, linearna alebo kvadraticka - je mozna
pomocou kddovacieho prepinaca. Pohon mdZeme kombinovat s
gulovymi kohutmi s rovnopercentnou charakteristikou. Manudlne
nastavenie prebieha odpojenim prevodovky [posuvny spinat vedla
pripojovacieho kabla) a si€asnym otacanim pomocou rugnej paky.
Polohu pohonu je mozné vidiet na rucnej pake alebo tlacidle displeja na
hornej Casti pohonu.

Upozornenie: Po manudlnom nastaveni je potrebné znovu nastavit
posuvny vypinat (zablokuje pohon).

Schéma elektrického zapojenia pohonu pre 2-bodovi regulaciu

Zapojenie pohonu pre 2-bodovu reguldciu je mozné pomocou 2 kablov.
Pohon je napojeny na napajacie napdtie modrym a hnedym kablom.
Privedenim napatia na pohon cez Cierny kabel bude gulovy kohut v
otvorenej polohe. Po odpojeni napdtia sa bude pohon pohybovat
opacnym smerom a bude uzatvarat gulovy kohut. Nezapojeny cerveny
a sivy kabel je potrebné dékladne zaizolovat, aby nedochdadzalo ku
kontaktu s ostatnymi kablami.
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Schéma elektrického zapojenia pohonu pre 3-bodovi regulaciu

Prostrednictvom privedeného napdtia na kabel pohonu (hnedy, resp.
tierny) sa prestavuje kuZelka ventila do lubovolnej polohy. Smer
otacania [vidiet z pohonu na vreteno gulového kohdta):

Os sa otaca v smere hodinovych ruciCiek, napatie je privedené na hnedy
kdbel, gulovy kohut je uzatvereny v priamom smere.

Os sa otaca oproti smeru hodinovych ruciciek, napadtie je privedené na
Cierny kabel, gulovy kohdt sa otvara.

V koncovej polohe [doraz ventila, doraz ohranicenia uhla otoenia,
dosiahnutie max. uhla otoCenia 90°) alebo pri pretaZeni zareaguje
vypina€ motora.
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Schéma elektrického zapojenia pohonu pre plynula
regulaciu0..10V

Zabudovany regulator polohy riadi pohon v zavislosti od riadiaceho
signalu nastavenia.
Smer otédcania (vidiet z pohonu na vreteno gulového kohdta):
Regulatna charakteristika 1 [napatie na hnedom kabli)
Pri stdpajicom riadiacom signali sa regulacna os otaca oproti smeru
hodinovych ruticiek a regulacné zataZenie otvdra gulovy kohdat.

Regulatna charakteristika 2 [napatie na Ciernom kabli)

Pri stipajicom riadiacom signali sa regulacnd os otaca v smere
hodinovych ruticiek a regulacné zataZenie zatvara gulovy koht.
Pociatocny bod ako aj vystupné napatie st pevne stanovené.

Iba Cierny a hnedy kabel mdZe byt pripojeny k napatiu. Nezapojené
kable je nutnu zaizolovat (ak nie st napojené cez vypinad).
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Ak bol pohon v ruénom reZime alebo bol bez elektrického pridu dihSie
ako 5 minut, automaticky ddjde k novému nakalibrovaniu pohonu a to
vzdy s dizkou chodu 60 sekuind.

Po napojeni pohonu na napajacie napdtie sa motor presunie do polohy
100%, €im sa spoji s regulacnou osou, potom prejde do polohy 0% a
tym definuje svoju pracovnu oblast. Potom moZe riadiace napatie
pracovat v oblasti uhla otocenia 0 a 90°. Vdaka elektronike je
zabranené akémukolvek neZelanému pohybu a pohon nie je potrebné
po €ase znovu nakalibrovat.
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Technické zmeny vyhradené!

Pohon je mozné paralelne napojit s viacerymi pohonmi rovnakého typu.
Riadiaci signal y0 =0...10 V zodpoveda efektivnemu uhlu otocenia 0 az
90°. Ak je riadiaci signal preruseny a regulacna charakteristika 1zapojena,
je gulovy kohut tplne uzatvoreny (0% - nastavenie).

Pomocou kddového prepinaca je mozné menit charakteristiku gulového
kohuta. Zmenu charakteristiky je moZné vykonat len v pripade, Ze je
pohon zapojeny ako pohon pre plynulu reguldciu. Kédovym prepinacom je
moZné nastavit aj dizku chodu pohonu, pricom toto nastavenie nie je
zavislé na tom, i je pohon zapojeny pre 2-bodovu, 3-bodovd, resp. pre
plynuld regulaciu.

Prepinac s kédovym vystupom pre
volbu doby chodu a charakteristiky

Doba chodu
v sekundach
Uhol otocenia 90°
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Projektovanie a montaz

Regulatna os pohonu musi byt chranend pred vnikanim kondenzatu,
kvapkajucej vody a pod. Pohon nesmie byt umiestneny pod telesom
gulového kohuta v tzv. "visiacej" polohe. Pri elektrickom napojeni
pohonu je potrebné dodrZat velkost napajacieho kdbla a jeho dizku
prispdsobit. Min. prierez kabla je 0,75 mm2. Montdz pohonu na gulovy
koht je rieSend nasunutim a otocenim bajonetového prstenca aZ na
doraz bez dalSej kalibracie. Prispdsobenie vretena gulového kohidta s
regulacnou osou prebieha automaticky s tym, Ze bud v ruénom reZime
bude uhol otofenia100% alebo prostrednictvom privedeného napatia.
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